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Im Syteme K€ befindesch schr fene vom Koordinstenursprung cine Quele

tenden Raumell i gentgender Anniherung durch di Glechungen darge:
sl

X = Xysind,

Lysin®,

Yosin®, M= Mysin®, ® d( %)

7= Zisin®, N
e sind (Xo, Y, Z5)und

Nosin®,

des Wellenauges bestimmen, a,b,c dic Richtungskosinus  der
R
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Beriicksichtigung der Konvektionsstrime.
Wirgehen s von den Glechungen:

wobei

die d-fche Dichte der Fektiiei und (u, 1y, 11,) den Geschwindigheis
vektor der Hekiit bedeutr. Denks man sich die slekuischen Masen un-

2. Aus der Ablitung R die Kineche Energe des Elekerons folg, da 2

e Elehtrns dic Bezichung gln muf
P=[xar-trl L _
fre-to{ )

3
Geschwindigei des Eleksrons witkende magnetiche Krsft N (s cinige b
Jenkende Kraf) sorhanden s Aus der veien der Geihungen (1) chalen

oder

Dicse dr Beichungen sind cin vollseindiger Ausdruck i de Geseze, nsch

vranderlich an Kine,sare Kepe (lonen, s0sind

- .
dem bewegten Sysem & rubenden Beobachte untersache werden. — Durch
indenen’

magnetischen Kiftc und de in § 3 gefundenen Transformations.
K\e‘.m‘w fiedie Koordinsten und die Zeit thlen i unielbr
= Xsind,

Lysin®,
(Mo + 20 sin

=z + M, N FHsn e,

wobsi
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S

Zam Schuss benerke ich, da mir b Arbeten an dem hice ehandelen
Probleme min Freund und Kollge M. Besso tru zur Seie stand und da

Hie der Transformadonsgleichungen von St i s,m. Esoer
il man die Glichunge:

— wicaus dem Addiionsthcoren der Gesehwindighecen ( ) lgs — der
Vektor gty ) ichts anderes i als die Geschwindighic de lekrischen

Been,Juni 1905

(Eingegangen 30.Juni 1905
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