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pp. 891-921. Leipzig: Johann Ambrosius Barth, 1905
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seugeen Sxome verschwindet. Auch werden dic Fragen nach dem ,Siz” der
Keifie

mitanderen Theorien

Nach der bierbenuaten Methode knnn alle Pobleme dr Opek bewegeer
Keiper el werden. Das Wesentiche s, o i clekrische und magnes-

hilni der magnetischen Ablenkbarkee Ay, und der cebrichen Ablenkbar-
, nach unserer Theori fur belbige Geschwindigkeien maglich st
durch Anwendung des Gesezs
Ay v

da die Ge

den. Dadurch wird edes Problem der Opeik bewegeer Koeper aufeine Rethe
von Problemen der Opik rlender Kinpe sickgeihr.

Ecgenstandilos.

§7. Theorie des Dop pele rschen Prinzips und der Aberration.

I Syeeme K€ befindesch schr fene vom Koordinstenursprung cine Quele

tenden Raumell i gentigender Anniherung durch di Glechungen darge:
sl

X = Xysind,

Lysing,

Yosin®, M= Mysin®, ® d( %)

7= Zusin®, N = Nosind,
e sind (Xo, Y, Z5)und

des Wellenaages bestimmen, a,b,c dic Richtungskosinus  der
R

59 i
Beriicksichtigung der Konvektionsstrime.
Wirgehen s von den Gleichungen:

wobei

e fche Dichte der Fekriei und (u, 1
vektor der Hekiit bedeuer. De

) den Geschwindigeis
kit mvan sich dic clekrschen Massen un-

2. Aus der Ablitung R e Kineiche Energe des Elekeros folg, da 2

e Elehtrans dic Bezichung gln muf
P=[xa-trl L _
fre-to{ )

3
Geschwindigei des Eleksrons witkende magnetiche Krsft N (s cinig b
Jenkende Kraf) sorhanden i Aus dersveien der Gsihungen (A) chalen

Dicse dri Beichungen

W in vollindiger Ausdruck i de Geseze, nsch

vranderlich an Kine,sare Kepe (lonen, s0sind

e e — Durch
g gefundencn 1
magnetischen Kriftc und de in § 3 gefundenen Transformations.
K\e‘.m‘m fiedie Koordinaten und die Zeit thlen wieunielbr
= Xsind, Lysin®,
Y=gl (M + 20 sin
=B+ SMsa, N

FHosn s,

Public domain in France and in the United States.

por

Zam Schuss benrke ich, da mir b Arbeten an dem hice behandelen
Probleme min Freund und Kollge M. Besso tru zur Seie stand und da

Hie der Tramsformadonsgleichungen von § 3 und § 6 auf dasSysem ko cr
il man die Glichunen:

ooy
o %

EA R T
ou v _ox ov
T

A(1-5%)e

— wic aus dem Addiionsthcoren der Gesehwindighecen ( 5 lgs — der
Vektor gty ) ichts anderes i als die Geschwindighicde lekrischen

Been,Juni 1905
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